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Salzburg

Intalisierung der
Sen: ¥

Servomoloren

Sensoren (Lichtwert)

Sun Tracking

auslesen

Berachnung der
Lichtmittelwerte firs
Vergleich

¥

Differenzberechnung
aus der Lichtmitielweten
und Umwandiung in Betrag,
zur Erkennung b eine Bewegung
erfolgen soll

Horizontale Positioniarung
(zur Sonne)

nein

Betrag_d_DIf_H > Toleranz

‘ Horizont_winkel = 40" ‘

iServo_horizont_pos(Horizent_winkel )

‘Hﬂ rizont_winkel = 140°

18.07.2018

nein

Betrag_d_DIf_V > Toleranz

nein
Tertikal_oben == vertikal_unte

[Vertikal_winkel = Vertikal_winkel - 1 |

|Vertikal_winkel = Vertikal_winkel + 1

Vertikal_winkel < 40° Vertikal_winkel > 140°

Vertikal_winkel = 40° Vertikal_winkel = 140"
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O

Links

Oben

Rechts

(L0R_top_lef
1(LDR_top_right) ;
(LOR_bottom left):
1(LOR_bottom right):

top_left =
top_right =
bottos_left =
bottom_right =

average_top = (¢ + top_right) / 2:
average_bottea = (bottom_left + bottom b H
average_left = (top_left + bottom left) 2
average_right = (top_right + bottom right) 4
difference_vertical = average_top rage_bottem:

difference horizontal = average_left - average right;




